GMINA MIASTO RADZIEJOW

UL. KO SCIUSZKI 20/22, 88-200 RADZIEJOW

REMONT DROGI GMINNEJ NR 181050C

UL. SZPITALNA

od km 0+515 do km 0+707

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Opracowat :



© N o g s~ w D PE

Zawartos¢ opracowania :

D-00.00.00 - wymagania ogolne

D-01.01.00 - odtworzenie trasy i punktow wysokgiowych
D-04.03.00 - oczyszczenie i skropienie

D-04.08.01 — wyréwnanie podbudowy MMA

D-05.03.05 — nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.11 - frezowanie nawierzchni

D-10.01.00 — mury oporowe i inne elementy

GG-00.12.01 — geodezyjna dokumentacja powykonawcza

3-17
18 - 21
22 -25
26 — 28
291
42 — 43
447
48 - 52



D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdllnej specyfikacji tecanej (OST) & wymagania ogélne dotysee
wykonania i odbioru rob6t drogowych przy remondiegl gminnej nr 181050C ul. Szpitalna w Radzie@wi

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ol@wjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargowgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganwymagania ogoélne, wspoélne dla rob6t ebpgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegéh asortymentéw rob6t drogowych. W przypadku brak
ogolnych specyfikacji technicznych danego asortytmeobot, ustalenia dotygzowniez dla SST sporgizanych
indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pogj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty caicé¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego e&¢ stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugas¢ mostu - odlegtée miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych
Z nadsypk - odlegtag¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginee;].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dtudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamaruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usurcia po jego zakéczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowaizujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do
notowania zdarze i okolicznagci zachodacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokeapych
odbioréw robét, przekazywania poléceinnej korespondenciji technicznej pagtey Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkmaenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahydkontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - a¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbadhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fyniera/Kierownika
projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentgmpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkoadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozkladania op@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwg $cieralm a podbudow, zapewnigca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyrdéwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shmca do przenoszenia ohgen od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéa sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unigtiienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powye,.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtaj sk do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowarapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodgé - zgodnéé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy iaadéwnie obejmowd teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiapbdw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27.Podlae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowysdey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podloe ulepszone nawierzchni - goérna warstwa pialtolezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
Zwiagzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geogm®iygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.



1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemeanbdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMsktadd sig z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @gskami), presta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfo miedzy zewntrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadi#g osi podtanej, obejmuje catkowit szerokéé konstrukcyjm
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona wwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robdét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twarze czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji deegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanowga odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtkowych. Zadanie ma polegd na
wykonywaniu robo6t zwizanych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonvykonanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynngi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodb@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniaprawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dziennilddwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadticza ochrom przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy\aiir
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeydanym
w szczeg6towych warunkach umowy, uwgtiapcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektowy oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkosakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania okiiene w chaéby jednym z nich $
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.



W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyghOgoinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bteddéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fhie s wazniejsze od wymiarow okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntéw budowli
musz, wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekraczé
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub SST i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowili, to takie materialy zostaastpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \hgimcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastinieacych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakti,c zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdiem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania lbgdoW zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt
organizacji ruchu powinien lbyna bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagalkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe uemdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewygay ten
sposob bezpiecastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeiow dziear i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie Ikyda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cere kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniew@alizacji kontraktuza
do zakdiczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywad tymczasowe uggizenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wsdeehnesrodki niezlzgdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje
teren budowy, w spos@b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pbgzdoéw i maszyn pracigych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tr&é¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cere kontraktove.



1.5.5. Ochrona $srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosow& w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepisdw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezk innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprzi
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosfpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowao&@rem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robot bda mialy aprobat technicza wydara przez uprawniom
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialtéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azpkmczeniu rob6t ich szkodlivés
zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych
materiatdéw od wigciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzasych wiacicielami tych uradzeh potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zepie
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemwigminstalacji i uradzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢é wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zarmzi& rozpoczcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonatvezazwiocznie powiadomi dyniera/Kierownika projektu
i zainteresowane wladze orazdzie z nimi wspélpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcaedzie odpowiadéd za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawg a wigcicielami nieruchoméci i dotycacych korzystania z wihasgo i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankimowy.



1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypasznia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszalkeglzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wikiwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fddiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnlzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mae
polect, aby pojazdy nie spenigje tych warunkéw zostaty useté z terenu budowy. Pojazdy powogie
nadmierne obaizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w olfsie terenu
budowy i Wykonawca ddzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzeda przepiséw dotycxych bezpiecasstwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz petsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robé6t i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarowimmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djilelementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktogensjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urmzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robdét i w sposéhagty bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiaic kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopegez Irkyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekonkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materialy, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakie n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane morimprzepisy g paistwowe lub odnosgz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mp@y¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaa@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania fipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasgzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Myniera/Kierownika projektu. Ranice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawci przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiglowy lgda uwazane za wiasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,



Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@ajm i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania
robét iflub wysokéce kwoty, o ktég nalery zwigkszy¢ cerg kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport
oraz inne wurgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotygz proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatébw z danegadta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wiladz na pozyskanie
materiatdw zezrédet miejscowych vdczapc w to zrodla wskazane przez Zamawiiaggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgprzez siebie metedwydobycia i selekciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admaxitpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolymateriatéw, dziemwy i inne jakie okaza sic
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych kda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhlgywacji terenu po uk@czeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowygdh wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkitad awdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayuzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi okgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonaweg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych robét,znte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robd6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradInzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedryciem tego materiatu, albo w okresie zimym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanydzaj
materiatu nie mee by p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane masteido czasu gdy dala one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakaos¢ i whasciwosci i bylty dostpne do kontroli
przez Ireyniera/Kierownika projektu.



Miejsca czasowego sktadowania materiatGwlabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buaglow miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébateriatéw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatéw pod wzglhlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz byc¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &zi wytwdérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spta, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spet uzywany do rob6t powinien kgyzgodny z ofet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizaciji
robo6t, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidzyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochronfyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie
moze byt pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i narzdzia nie gwarantafe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetnid wymagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@wd i innych parametréw technicznyclrodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggytbiowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwd na bieaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgfiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robo6t, daagodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanyeep Wykonawe oraz poleceniami ktyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.
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Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytydzewm planie i wyznaczenie wysos@ wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zosfanusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6ét lub wyznaczenia wgsckprzez Irryniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§w za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
rob6t kgda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiver SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declzjynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada
materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatéwwiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywegie na rozwaamn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod giba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakc. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony
sposoéb wykonywania rob6t, rdovosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pamdupcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&

a) cz5¢ 0golmn opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jgka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

— system (sposoéb i proced)proponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthiego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie badag,

— sposob oraz formm gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wyckhganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany spos6b i  ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedquitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoOb i procedwr pomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uegdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jak@ci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.
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Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz rob6t zestatliwoicia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowe;j
i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Ireynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgiji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. deli niedocigniccia te lzda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania probeéstych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodohistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone prz&/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawceadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawg
usunkte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatitch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomezna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezylniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.vB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistew
pismie ich wyniki do akceptacji kyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada
jak najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materialtdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwarsaWykonawca i producent materialdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegozez
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniagbzie ocenia zgodnd¢ materiatdow i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wiasnych badantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swdj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ss niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatow i robot
z dokumentag@j projektova i SST. Mae réwnie zlecié, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kkgsz
powtornych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawe
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecrstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPmiskiej Normy, jeeli nie
s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robo6t kkdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rariezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnywhowiazujacym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey lkibnca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdska stubowego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwgat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robaét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przediazone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

(2) Ksiazka obmiaréw
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Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegsti kadego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przepmmease w sposéb cigly w jednostkach przgiych w
kosztorysie i wpisuje do ksiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny kEyudostpnione na
kazde zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektova
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irkyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wilepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obamku ukaiczenia wszystkich robét. Bne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#ltmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materialdw

Dilugcsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w nd jako
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekro;.

llosci, ktébre mag by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitalzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclereli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robdét.
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7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposOb aglty zachowanie dokladsoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary teda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakee w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza:girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfli lgda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupeilnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogy¢ doliczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidér rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $§db i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegra zakryciu.

Odbidér robo6t zanikagych i ulegajicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmstpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomienienmzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeokwydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci rob6t. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje tynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio
jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaidoimem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyzna&zgrzez Zamawiagego w obecriwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adbajaca roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafda pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robot z dokumentagjprojektovs i SST.
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W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogkaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralmtpetiagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aegowych lub robét uzupemnigych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydobi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakaé wykonywanych robét w poszczegoéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnektacy projektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji i
nie ma wikszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzdéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakamentdw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robdt wiécicielom
urzadzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niegbgotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuykdawe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

NoarwN
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Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptior zwhzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydunizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxara jednosti obmiarovg
ustalon, dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej lzdzie uwzgedniat wszystkie czynnéei,
wymagania i badania skladaeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentaciji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
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Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmignikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138oz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D-01.01.00

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaahtécznej (SST)aswymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokasciowych przy remoncie drogi
gminnej nr 181050C ul. Szpitalna w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadokiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasggowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtébwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiewych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrool przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzial@ayjakaé robo6t oraz za ich zgodébz dokumentagj projektow,
oraz poleceniami kryniera.
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gitéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub péetem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dbefjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabdt ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,05 do 0,10 m i dlugédbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,70 m, a dla punktéw utrwalanych w isiagej nawierzchni bolce stalowdeednicy 5-12 mm i
dtugcéci od 0,4 do 0,8 m.

~Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaGw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg@ odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich lkgbdach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i (lub) reperdwboczych. Bddy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #aia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez dyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynik&e z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie
powiadomienia lpayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposdb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczg powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatcae czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawg@jo zostam zniszczone przez Wykonawc
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotostam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngdwidtowej realizacji robét nate do obowazkéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pony by zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az&aldowihzane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig robo6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérsigowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze wmma wykorzystd punkty stale na stabilnych, istniejch
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley zatlay¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadeonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokltadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtjniwelacg podwdjra w nawikzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@sy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpaizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ga@nych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okgenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektowys oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni®tro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni
1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektowy.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétioprzyczotkow i filarow
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prtggka powinna zawietaopis odpowiednigj
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektoéw jes¢&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie @aste na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie utatudaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ rob6t zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestuyv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajddtJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nookw
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D-04.03.00

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaeicthhicznej (SST) as wymagania dotyexe z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngelwierzchni przy remoncie drogi gminnej nr 181050C
Szpitalna w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standewiazujaca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyamionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utgeniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” .

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, palav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uplynnione asfaltg¢rednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw 2smanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-EN 12591:20dzgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-EB9122004.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 |Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6
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Dokfadne zuycie lepiszczy powinno Iy ustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywd w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgs¢m wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza msiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lzdlbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwigg@odano dla
zbiornikéw stalowych.

Emulsg mozna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnychiornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatyk&jego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinraviogkonana z twardych
elementéw czyszezych i shzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqaeylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszeze i shzy¢ do zamiatania. Zalecagsi
uzywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek gcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nale uzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna &by
wyposaona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych
parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozudgej lepiszcze,

— predkaosci poruszania giskrapiarki,

— wysokaci i dlugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbigolowany termicznie tak, aby byto mdiwe zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozkladanie lepiszcza z tolerangj 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotuych, posiadagych izolacg
termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopgzad dosipem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, isikkagh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiere nie lgda korodowaly pod wpltywem emulsji i nieetla powodowaly jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powingydrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndgci nie wickszej ni 1 nT, a kada przegroda powinna ndiavykroje w dnie umaliwiajace przeptyw
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emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznacmodo transportu lub skltadowania emulsji powinny tzyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsuniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cénieniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywa¢ szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowlanlgezpérednio przed skropieniem
warstwa powinna byoczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona.

Jereli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysa rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny nd@c sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufZj
1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 [ Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewniggej wymagan lepkasc.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibya pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstw odparowania
wody z emulsji. W zalimosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wiyawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadmiobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymaganej ilci lepiszcza w zalaosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bpparta na atestach producenta z tgyWykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

_ Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza i
wihasciwosci wedtug normy
1 [Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-EN-1426:2001

6.3.2.Sprawdzenie jednorodia skropienia i zaycia lepiszcza
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Nalezy przeprowad#i kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtlug metody podanejpvaawaniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczenie zHej nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem woadl lub wzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze
Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN-1426:2001 Przetwory naftowe. Pomiar pewgtasfaltow

2.  PN-EN 12591:2004 Przetwory naftowe. Asfalty drog

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniondUN do
nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. ZaleconeepréDDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-04.08.01

WYROWNANIE PODBUDOWY
MIESZANKAMI MINERALNO-ASFALTOWYMI

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaahtécznej (SST)aswymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo podbudowy mieszankami
mineralno-asfaltowymi przy remoncie drogi gminmaj 181050C ul. Szpitalna w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosepjako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t aganych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podhego oraz remontu ggtkowego podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbakladana na istniggej warstwie w celu wyréwnania
jej nieréwndci w profilu podiiznym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostale oki&enia s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogé6lne” oraz SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzial@ayjakaé robo6t oraz za ich zgodébz dokumentagj projektow,
oraz poleceniami kryniera.
Ogolne wymagania dotyseze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrédwcze, wykonywanych i wbudowywanych na
goraco, naley stosowa kruszywa spetniace wymagania okétone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.

2.3. Wypetiacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze naley stosowa wypetniacz wapienny
spetniajcy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchridatonu asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetriawymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.

2.5. Sktadowanie materiatéw

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i legiga powinny b§ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu Hefaego” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
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3.2. Sprat do wykonania robét

Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekeamimo-asfaltowych zostat okteny w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowenkt”3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcza powingpetnia wymagania okrdone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinggetnid wymagania okrdone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalodwgy okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikoéw i ich masa a okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
Z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zarob prébny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.0;lN@%vierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwamnie profilu masa mineralno-asfaltowa

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego idhpmego powierzchnia
podbudowy powinna zostaoczyszczona z #mego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warun
wykonania oczyszczenia i skropienia podbudowy pedanw SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchng podbudowy, na ktorej grubé warstwy wyrdéwnawczej bytaby mniejsza od grédio
minimalnej ukfadanej warstwy wyréwnawczej, nalesfrezowg na gkbokas¢ pozwalajca na jej utaenie.
Frezowanie nawierzchni nalewykona zgodnie z SST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzateiona jest od grubci kruszywa w mieszance.
Najwigkszy wymiar ziaren kruszywa nie powinien przekrdca5 grubdci ukladanej warstwy. Przed
przystpieniem do uktadania warstwy wyréwnawczej Wykonawmavinien wyznaczy niwelet uktadanej
warstwy wzdhi krawedzi podbudowy lub jej osi za pompcstalowej linki, po ktérej przesuwaesczujnik
urzadzenia sterujcego uktadark

Maksymalna grubi uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea 8 cm. Przy grubii
przekraczajcej 8 cm warstw wyrbwnawca nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach nie przekraczeych
od 6 do 8 cm.

Warstwe wyréwnawca uktada st wedtug zasad okénych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Zag:szczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej
na gonco odbywa si wedtug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchibetonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiens grubaé zag:szczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca robét, odspawie
przeprowadzonych préb, przedstawkynierowi do akceptacji sposob zsgczania warstw wyrownawczych w
zalezndéei od ich grubéci.
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5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréng podbudowy we wiaiwym stanie, a do
czasu ufaéenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podvy Wykonawca naprawi
na koszt wkasny.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania zgodnie z ustaleniami zawartymi
w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowqga 6, w zakresie obejmagym badania warstw tgcych
ponizej warstwyscieralnej.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podand&S8&T D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbogy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarO6w dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu defaego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki minerasi@towe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektovs, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robdt ulegacych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanineralno-asfaltowobejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzei obcych,
— rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zadoymi spadkami i profilem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
10. przepisy zwizane
Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankammeralno-
asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na goo $ podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 10.
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D. 05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. Wsep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtécznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstw konstrukcyjnych nawibricz betonu asfaltowego t;.
warstwy wizacej przy remoncie drogi gminnej nr 181050C ubig#na w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robd6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z wykonaniem
warstwy whzacej z betonu asfaltowego
Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego rama wykon& dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych nawierzchni podatnych i potsztyeh”, IBDIM — 1997 [10], wg poriiszego
zestawienia :

Poréwnanie klasyfikacji ruchu wedtug dotychcamsgo i nowego Katalogu

Katalog typowych konstrukcji jezdni podatnych, Katalog typowych konstrukcji nawierzchni
1983 podatnych i pétsztywnych
kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100kN/pas/dole 100kN/pas/dole
R; (bardzo lekki) <4 KR 1 <12
R, (lekki) 4+12
R; (lekkosredni) 13+24 KR 2 13+70
R, ($redni) 25+70
Rs (cigzki) 26 + 335 KR 3 71 +335
Rs (bardzo azki > 335 KR 4 336 + 1000
KR 5 1001 + 2000
KR 6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wype#h@amineralnego o okdlenym skladzie i
uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka mineralradpowiednry iloscia asfaltu, wytworzona w
okre&slony
sposob, spetnigja okrélone wymagania.
1.4.3. Beton asfaltowy (BA) — mieszanka mineralno-asfaliow uziarnieniu réGwnomiernie stopniowanym,
utozona i
zagszczona.
1.4.4. Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czytogawana do lepiszcza w celu zkszenia jego
przyczeprigi do kruszywa.
1.4.5. Podlare pod warstw asfaltowa — powierzchnia przygotowana do gémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.
1.4.6. Asfalt uptynniony — asfalt drogowy uptynniony lotmy rozpuszczalnikami.
1.4.7. Emulsja asfaltowa, kationowa — asfalt drogowy wtpoiszawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami
podanymi w OST D.00.00.00. ,Wymaganigbloe”, pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygze robo6t podano w OST D.00.00.00. ,Wymagania odoiplet 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
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Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam OST D.00.00.00.
~Wymagania ogolne”, pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-EN 12591:2004.W zaleosci od
rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1

2.3. Polimeroasfalt
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stemie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi posiadaproba¢ technicza wydary przez upowaznion jednostk.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zat8ci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 1.

2.4. Wypehiacz
Nalezy stosowda wypetniacz wapienny, spetnigy wymagania okrdone w PN-EN 13242:2004 dla
wypetniacza podstawowego.

Przechowywanie wypetniacza powinnotlsgodne z PN-EN 13242:2004.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstaigralnej z betonu asfaltowego.

L.p. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
Nr normy KR 1-2 KR 3-6
1. | Kruszywo tamane, granulowane wg. PN-EN
13043:2004
a) z litego surowca skalnego, ze skat: KLLIl:gat.1,2. KLLI Dgat.1.
- magmowych W W
- przeobraonych J-W- J-W-
- osadowych jw. jw.?
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe . )
i stalownicze) J-W. k.1 gat.1
. 1)
¢) z surowca naturalnie rozdrobnionego J-W. KL.LI "gat.1
2. | Kruszywo tamane, zwykte wg PN-EN kl.I,Il.gat.1,2 -
13242:2004
3. | Zwir i mieszanka wg PN-EN 13043:2004 kL 1, 1l -
4. | Grys izwir kruszony wg WT/MK-CZDP 84 kl.IIl;gat 1,2 kigat.1
5. | Piasek wg PN-EN 13043:2004 Gat. 1,2 -
6. | Wypetniacz mineralny :
a) wg PN-EN 13242:2004 podstawowy podstawowy
b) innego pochodzenia wg orzeczel zastpczy —pyly z odpylania, popioty -
laboratorium drogowego lotne z vegla kamiennego
Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2004 D 50, D 70100 D5, D70
8. | Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD, Prgce DE 30, A, B. DE 30 A, B,
IBDIM 4/93 DE 80, A, B, C, DE 80 A, B, C,
DP 80 DP 80
U tylko pod wzgtdemscieralndici w bebnie kulkowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat
2 tylko dolomity kl. I, gat. 1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z imiy
kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcytgiaskowce bez
ograniczenia ikciowego
% preferowany rodzaj asfaltu

30



Dla kategorii ruchu 1-2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioty lotne zgla kamiennego, na podstawie przeczenia laborategy i za zgogl
Ireyniera

2.5. Kruszywo
W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy naidg stosowad kruszywa podane w tablicy 1.

Skladowanie kruszywa powinno odbyéveie w warunkach zabezpiecaajych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulp jegkcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173/1974 [6]

2.7. Emulsja asfaltowa, kationowa
Nalezy stosowd drogowe, kationowe emulsje asfaltowe spefui@jwymagania okéone w WT.EmA-94
[12].

3. Sprzet
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne”, Jkt

3.2.  Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw z betonu asfaltowego powinig/kaz& sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu :

- wytwarni stacjonarnej (otaczarki) o naasiu cyklicznym lub eigtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfajtcivwy

- uktadarek do uktadania mieszanek mimerasfaltowych typu zagzczanego,

- skrapiarek,

- walcow lekkichsrednich i cezkich stalowych, gtadkich,

- walcoéw ogumionych,

- samochodow samowytadowczych z przylaycbrezentowym.

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D.00.00.00. ,Wymagagd@re”, pkt 4.

4.2. Transport materiatdw
4.2.1. Asfalt.

Asfalt nalgy przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024/1991 [4].
4.2.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt natg przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDiM

[11], oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3. Wypehiacz
Wypelniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviagpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.4. Kruszywo.
Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymankauszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewoz¢ pojazdami samowyladowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna pszykryta pokrowcem.
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5.2.

Czas transportu od zatadunku do roziadunku nie piewi przekracza 2 godzin, z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@awan

Zaleca s} stosowanie samochodoéw, termoséw z podwojn§ecrdnami skrzyni wyposanej w system
grzewczy.

Wykonanie robot

Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000QWymagania ogélne”, pkt 5.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki emalno-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych i probki materiatow pobrane w obaion Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikéw mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okréleniu jej witasndci i poréwnaniu wynikéw z zat@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna ¢uié€ sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacdicasfaltu podano

w tablicy 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiveej do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu.

Wymiar Kategoria ruchu
oczek sit #,
mm KR 1-2 KR 3-6
Zawartoéé Mieszanka mineralna, mm
asfaltu 0/20 0/16 lub | 0/8 lub 0/20 0/20Y 0/16 0/12,8
0/12,8 0/6,3
Przechodzi
przez :
20,0 100 100 100
16,0 83+100 100 80+100 67+100 100
12,8 66+93 85+100 67+85 52+80 83+100 100
9.6 61+88 70+100 6074 40+67 70+88 75+100
8.0 53+83 6294 100 54+67 3050 61+78 68+89
6.3 48+79 56+87 82+100 48+60 2240 56+70 5775
4.0 40+70 45+76 60+100 40+50 21+37 43+58 48+60
2,0 30+60 35+64 40+70 28+38 21+36 30+42 35+48
(zawartg¢
frakcji
grysowej) | (40+70) | (36+65) | (30+60) | (62+72) | (64=79) | (58+70) | (52+64)
0,85
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0,42 22+46 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36

0,30 17+36 20+39 21+40 13+20 17+30 12+20 18+27
0,18 15+31 17+33 17+34 11+18 15+28 10+18 16+23
0,15 1122 13+24 13+25 712 14+23 9+14 1217
0,075 10=21 12=22 1222 6+11 1122 812 11+15
6+9 711 8+12 5+7 10+15 6+9 79
Orientacyjna
zawartaé
asfaltu w
mieszance| 5,0+6,5 5,0+6,5 5,5+6,8 4,5+5,6 4,3+5,4 4.8+6,0 4,8+6,5
mineralno-
asfaltowej,
%, m/m

Y mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla betonu asfaltowego

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ligtalony na podstawie badprobek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spehdiavymagania podane w tablicy 3, Ip. 1+6.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 3, Ip. 7+9.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego.

L.p. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1. Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8; 0/12,8,60/ 0/12,8; 0/16; 0/20
0/20
2. Modut sztywnéci petzanid , MPa Nie wymaga si > 14,0
3. Stabilnd¢ wg Marshalla w temp. 60°C, kN
>552) > 10,0 3)
4. Odksztatcenie wg Marshalla w temp. 60°C,
mm 2,0+5,0 2,0+4,5
5. Wolna przestrzew probkach Marshalla, %
viv 1,545 2,0+4,0
6. Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach
Marshalla, % 75,0:90,0 78,0:86,0
7. Grubdg¢ warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej o uziarnieniu; mm
B 0/08/6'3 1,5+4,0
- 0128 2,0+4,0
- 0/16 3,5+5,0 3,5+5,0
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- 0/20 4,0+5,0 4,0+5,0

5,0-7,0 5,0+7,0
8. Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
9. Wolna przestrzew warstwie, v/v 1,5+5,0 2,0+5,0

Yoznaczony wg wytycznych — IBDIM, zeszyt nr 48

% prébki zagszczone 2 x 50 udenze

% probki zagszczone 2 x 75 udenze

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej.
Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce z mieszaniu cyklicznym lubagtym
zapewniajcej prawidlowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenigyymieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikéw i gotowej mieszanki mineocafisfaltowe).

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
receps. Dopuszcza si dozowanie ohjtosciowe asfaltu, przy uwzelinieniu zmiany jego eggtasci w
zalezndéci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikdbw mpgwvynost : jedna dziatka elementarna wagi, weilie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz £ 2% w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodawangeodka adhezyjnego, to powinien oncébgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gmedni, z ukladem termostatowania,
zapewniagcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pavé wynoss :

- dlaD 50 145°C + 165
- dlaD 70 140°C + 160
- dla D 100 135°C + 160°

- dla polimeroasfaltu — wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minenataodaniu wypeiniacza
uzyskata widciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna dywyzsza o
wigcej niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralsfaltowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki miimerasfaltowej powinna wynosi

-zD50 1402@a70°C
-zD70 1352Aa65°C
- zD 100 1302a60°C

z polimeroasfaltem — wg wskazproducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana ( z oamakaebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze nszej od wymaganej powinnadpgotraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podiza

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnd lwyprofilowane i réwne, bez kolein.
Powierzchnia podiza powinna by sucha i czysta. Nierowdo podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny
by¢ wigksze od podanych w tablicy 4.
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Tablica 4. Maksymalne nier6wrigpodiaza pod warstwy asfaltowe, mm.

L.p. Drogi i place Podiae pod warstwg
scieralng | wiazaca
1. Drogi klasy I, 11'i 1l 6 9
2. Drogi klasy IV iV 9 12

3. | Drogi klasy VIi VIl oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwém podiaza @ wieksze od podanych w tablicy 4 podéo
naley wyréwna® poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed uteniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoigadnaley skropit
emulgj asfaltova lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w SST. Zalecane §t

asfaltu po odparowaniu wody z emuldji uptynniacza podano w tablicy 5.

Tablica 5. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza

z asfaltu uptynnionego.

L.p. | Podioze do wykonania warstwy z mieszanki llo¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
betonu asfaltowego uptynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m?

Podiaze pod warstw asfaltowy

1. Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0,7+1,0
2. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego 0507
mechanicznie o
3. Podbudowa z chudego betonu lub gruntu 0,3+0,5
stabilizowanego cementem
4, Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej
powierzchni 02-05

Powierzchnie czotowe krammikow, wtazdw, wpustéw itp. uazizen powinny by
pokryte asfaltem lub materialtem uszaaginym okrélonym w SST i

zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pohczenia megdzywarstwowe

Kazda utozoma warstwe nalery skropt emulsp asfaltow lub asfaltem upltynnionym przed akniem
nastpnej,

w celu zapewnienia odpowiedniegoapaénia midzywarstwowego, w iléci ustalonej w SST.

Zalecane ikei asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwdy uptynniacza z asfalty uptynnionego
podano

w tablicy 6.
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Tablica 6. Zalecane i4oi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluej uptynniacza

z asfaltu uptynnionego.

L.p. | Pofaczenie nowych warstw llé¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniaza z
asfaltu uptynnionego, kg/m?

1. | Podbudowa asfaltowa

2. | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub 0,3+0,5
wzmacniajca

3. | Asfaltowa warstwa wiaca

4. | Asfaltowa warstwdcieralna 0,1+0,3

Skropienie powinno bywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetaevynosi co najmniej :

- 8h przy iléci powyzej 1,0kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przy iléci 0,5 + 1,0kg/m?2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5h przy ilkei 0,2 + 0,5kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego.
5.6. Warunki przystapienia do robot
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia wgugidoby

byta nie nisza od 5°C. Nie dopuszczg siktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowpgdczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16m/s).

5.7. Zar6b prébny
Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest zobowizany do
przeprowadzenia w obecstd Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu prégo.

W pierwszej kolejrgi nalezy wykona prébny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltugelu kontroli
dozowania kruszywa i zgodfm sktadu granulometrycznego z projektowakrzywa uziarnienia. Prohbk
mieszanki mineralnej nalg pobra po opré&nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznmigszanki mineralnej, nalg wykona petny zardb prébny z
udziatem asfaltu, w ikei zaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawastd sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowe] wat#m sktadu zaprojektowanego
powinny by zawarte w granicach podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Tolerancje zawasm sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej prébki metoekstrakciji, %m/m.

L.p. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej Mieszanki minealno-asfaltowe do nawierzchni drég o
kategorii ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1. | Ziarna pozostage na sitach o oczkach|# +5,0 +4,0
(mm):
31,3; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0.
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075. +3,0 +2,0
3. | Ziarna przechodee przez sito o oczkach|# +2,0 +1,5
(mm) 0,075
4. | asfalt +0,5 +0,3
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5.8. Odcinek prébny

Jeceli w SST przewidziano konieczéto wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 8 mlzed
rozpoczciem rob6t Wykonawca wykona odcinek prébny w celu :

- stwierdzenia czyyty sprzt jest wigciwy,
- okrélenia grubdci warstwy mineralno-asfaltowej przed zagczeniem koniecznej
do uzyskania wymaganej w dokumentacjjgktowej grubéci warstwy,
- okrélenia potrzebnej iléci przegé walcéw dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcayje takich materiatdw oraz spitz jakie kkda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien byglokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca nie przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptwadcinka

probnego przezAyniera.

5.9. Wbudowywanie i zagszczanie warstw z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana uktadask wyposaomna w uktad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymaniem niwelety zgodnie z dokunteep projektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej pisvinna by nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyinsie zgodnie ze schematem prgeyvalca ustalonym na odcinku
prébnym.

Pocgkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzania powinna wyndshnie mniej ng :

- dla asfaltu D 50 135°C
- dla asfaltu D 70 125°C
- dla asfaltu D 100 201C

- dla polimeroasfaltu - wg wskazaoducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie naley rozpocaé od kravedzi nawierzchni kirodkowi. Wskanik zagszczenia uteonej
warstwy powinien Byzgodny z podanymi w tablicy 3.

Zhcza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.
Zhcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesurgte wzgkdem siebie co najmniej 0 15cm.

Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny kiyw jednym poziomie.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogbjrie 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki n@her-asfaltowej i przedstagviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej
podano w tablicy 8.
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Tablica 8. Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiar6w podczas wytwarzania mieszanki

mineralno-asfaltowe;.

Czestotliwosc badai

L.p. Wyszczeg6lnienie bada Minimalna liczba badan na dziennej
dziatce roboczej
1. | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2. | Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej pobran@yytworni 1 prébka przy produkcji do 500Mg
2 prébki przy produkcji ponad500Mg
3. | Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4. | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100Mg
5. | Wiaciwosci kruszywa 1 na 200Mg i przy kadej zmianie
6. | Temperatura skltadnikow mieszanki mineralno-&sfied|
doz6r cagly
7. | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdkagpojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
8. | Wyghd mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
9. | Wiakciwosci  probek mieszanki  mineralno-asfaltowej
pobranej w wytwomni jeden raz dziennie
6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralne;j

Probki do badamieszanki mineralnej nalg pobra& po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem asfaltu.

Krzywa uziarnienia powinna Byzgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjne;.

6.3.3.

6.3.4.

6.3.5.

6.3.6.

6.3.7.

6.3.8.

6.3.9.

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmlag wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001/1967

[7]. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryja z tolerancj okreslona w tablicy 7.

Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu zgodnie z pkt 2.2.

Badanie wtaciwosci wypetniacza
Na kazde 100Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.4.

Badanie wtaciwosci kruszywa
Z czestotliwoscia podam w tablicy 8 naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.5.

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfagowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralafaiéowej polega na odczytaniu temperatury na

skali odpowiedniego termometru zamontowanego nazatae. Temperatura powinnacébygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltow@gga na kilkukrotnym zanurzeniu termometru w

mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadn@g¢ pomiaru £ 2°C. Temperatura powinna¢kgsgodna z wymaganiami podanymi w recepcie i

SST.

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerniialnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowania.

6.3.10. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wihasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresli¢ na prébkach
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6.4.

6.4.1.

6.4.2.

6.4.3.

zag;szczonych metagMarshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z

betonu asfaltowego

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betasfaltowego

podaje tablica 9.

Szerok@¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektove, z
tolerancy £ 5cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni powiniog szersza z Kalej strony co najmniej o gruko
warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak aisScm.

Rownas¢ warstwy

Nieréwndici podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [9] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 10.

Tablica 9. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

L.p. Badana cecha Minimalna cestotliwosé¢ badan i pomiarow
1. | Szeroké& warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégolkm
2. | Réwnd¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dhégolkm
3. | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkgidyatugaci 1km
4. | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar kdnych niwelacji podtanej i poprzecznej
5. | Uksztattowanie osi w planie oraz usytuowanie osi wedtug dokumentacji budowy
6. | Gruba¢ wykonanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegach waysco 25m
7. | Zlacza podhine i poprzeczne cata diugioziacza
8. | Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugo
9. | Wyghd warstwy ocena cigta
10 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi 1000m
11. | Wolna przestrzew warstwie jw.
12. | Grubdé¢ warstwy jw.
Tablica 10. Dopuszczalne niandégi warstw asfaltowych, mm
L.p. Drogi i place Warstwa $cieralna
1. Drogi klasy I, 11, 11l 4
2. Drogi klasy 1V, V 6
3. Drogi klasy VI, VII oraz place i parkingi 9
6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego dwnkach prostych i na tukach powinny ¢by
zgodne z dokumentacprojektowy z tolerancj + 0,5%.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe
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6.4.6.

6.4.7.

6.4.8.

6.4.9.

6.4.10.

6.4.11.

9.2.

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentagcprojektows z tolerancj £ 1cm.

Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie powinna byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows z tolerancy + 5cm.

Grubas¢ warstwy
Grubai¢ warstwy powinna b§ zgodna z grubiwia projektova, z tolerangi £ 10%. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubii do 2,5cm.

Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopmdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15cmaZia
powinny by catkowicie zwizane, a przylegte warstwy powinnydw jednym poziomie.

Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatv@ + 5mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny byréwno obagte lub wyprofilowane oraz
pokryte asfaltem.

Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjednolita tekstuy, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych st i spckanych.

Zageszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zageszczenie i wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.

Obmiar rob6t
Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.0(MIPmagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni oloe asfaltowego.

Odbidr robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.0QW@magania ogélne”  pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Podstawa ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy piatrigi podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogdine” gkt

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? warstwy nawierzchni z betonalasfiego obejmuije :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralrsfadtowej i jej transport na miejsce
wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem kgdmi urzzdzen obeych i krawznikow,

- rozigenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

- obeicie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i batiboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej.
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10.
10.1.

10.2.

Przepisy zwhzane
Normy
1. PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanekmi¢znych i powierzchniowych utrwale

stosowelm na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przezoacych do ruchu.

2. PN-EN 13242:2004 - Kruszywa do niegzeinych i hydraulicznie zwzanych materiatdw
stosowelm w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

3. PN-EN 12591:2004 - Asfadlprodukty asfaltowe. Wymagania dla asfaltéw dnogoh.
4. BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Romdwndaci nawierzchni planografem i tat

Inne dokumenty
5. Katalog typowych nawierzchni konstrukcji podathy potsztywnych.

IBDIM — 1997

6. TWT Tymczasowe Wytyczne. P@ioasfalty drogowe. Prace IBDiM 4/1993

7. Warunki techniczne. Drogow¢ida@owe emulsje asfaltowe EmA-94.
IBDIM — 1994

8.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakarysow izwirdw
kruszonych z naturalnie rozdrobnionego sgmgkalnego przeznaczonego do
nawierzchni drogowych.

9.Zasady projektowania betonu asfaltowegwigkszonej odpornii na
odksztatcenia trwalte. Wytyczne oznaczaniesethicenia i modutu sztywsol
mieszanek mineralno-bitumicznych metpetzania pod obgkeniem
statycznym. IBDIiM — Zeszyt 48/1995.
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D-05.03.11

FREZOWANIE NAWIERZCHNI
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikachtecznej (SST) s wymagania dotycze
wykonania i odbioru robét zwiazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltoweginano przy remoncie drogi
gminnej nr 181050C ul. Szpitalna w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stasa jest jako dokument przetargowy przy realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyémzowania nawierzchni asfaltowej na zimngredniej
grubdici 3cmw ilosci 571,00 M i wywozu scinki.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno kontrolowany proces skrawania gérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na &k gltebokasé.

1.4.2.Frezarka drogowa -maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3. Pozostate okiienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami ,
definicjami podanymi w SST D.00.00.00. "Wymagamigine".

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kowykonanych rob6t oraz za ich zgodéoz
dokumentagj projektowa, SST oraz poleceniamidyniera/Kierownika projektu.
Ogdblne wymagania dotygze robo6t podano w OST D.00.00.00. "Wymagania ajoin

2. Materiaty
Materialy nie wysipuja.

3. Sprzet

Do wykonania frezowania nale stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni
asfaltowych na zimno na oktena giebokos¢ z dokladnécia okrelona w punkcie 6 niniejszej SST.

Frezarka powinna I8y sterowana elektronicznie i zapewhizachowanie wymaganej réwdmd oraz
pochyler poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu.
Szeroké¢ bebna frezujcego powinna by dobrana zalmie od zakresu robét. Przy frezowaniu catej jezdni
szerokd¢ bebna skrawajcego powinna biyco najmniej rowna 1200 mm.
Przy robotach prowadzonych w terenie zabudowafmgearki musz, a poza nimi powinny kByzaopatrzone
w systemy odpylania.
Wykonawca meoe wywaé tylko frezarki zaakceptowanej przezyniera/Kierownika projektu. Do uzyskania
akceptacji sprgu przez liyniera/Kierownika projektu Wykonawca powinien prggovic dane techniczne
frezarek, a w przypadkach jakichkolwiekatpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy frezarki, na wiasny
koszt.

4. Transport
Transport powinien kiytak zorganizowany, aby zapewmrag: frezarki bez postojow.
5. Wykonanie rob6t

5.1. Nawierzchnia powinna Bbyfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyley zgodnych z dokumentagj
projektows.
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5.2. Podczas frezowania najespeint nastpujace warunki:
- naley usuné scigty materiat ascinkg wbudowa lub dostarcz§ w miejsce uzgodnione z Zamavdeym.
- przy frezowaniu poszczegoéinych paséw ruob mchem, wysoki podtuznych pionowych kraedzi nie
mae przekracza40 mm,
- pionowe poprzeczne kragzie na zakaczenie dnia roboczego powinny rhikdinowo sciete kravedzie.

5.3. Frezowanie warstwigieralnej (istniejcej) przed uteeniem nowych warstw nawierzchni asfaltowych.

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, waigm ustalonego poziomu odniesienia,
zachowujc spadki poprzeczne i niwededrogi, oraz rowng& powierzchni okrélona w punkcie 6. Nawierzchnia
powinna by sfrezowana na gbokas¢ projektowan z doktadnécia 5 mm.

6.Kontrola jako$ci robot
Kontrola jakéci przy frezowaniu nawierzchni na zimno obeggnmasgpujace pomiary:

6.1.Réwnd¢ podituzna i poprzeczna
Réwna¢ poditwzna | poprzecza naley sprawdza tata 4-metroww co 20 m. Dopuszczalne
nieréwnaci sfrezowanej nawierzchni nie mpgrzekraczé& 8 mm.

6.2.Spadek poprzeczny i szeroké frezowania

Spadki poprzeczne i szeragkdrezowania natey sprawdzé co 50 m.
Dopuszczalne odchytki spadku poprzecznego nieampozekraczé& 0.5% spadku projektowanego. Dopuszczalne
odchyiki szerokéci frezowania nie magprzekraczd 5 cm  szeroki projektowane;.

6.3.Gkbokos¢ frezowania
Gkbokai¢ frezowania naley sprawdzé na bieaco.
Gkbokas¢ frezowania powinna ldyzgodna z dokumentacjprojektovs z doktadnécia 5 mm.

7. Obmiar robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D@®OO "Wymagania ogdélne". Jednastibmiarovg

jest1 n% powierzchni frezowania.

Obmiar naley wykona na budowie w obecioi Inzyniera/Kierownika projektu.

Nadmierna gbokas¢ sfrezowanej warstwy lub nadmierna powierzahniv  stosunku do dokumentacji
projektowej, wykonana bez pisemnego upsmi@nia lrzyniera/Kierownika projektu, nie mag stanowd
podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

8. Odbidr robot
8.1.0dbiorowi podlega sfrezowana nawierzchnia lsfa. Zasady odbioru ok§leno w OST D.00.00.00.
"Wymagania ogolne" punkt 8.

8.2.Frezowanie nawierzchni uznajeg sta wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows jesli wszystkie
wyniki bada i pomiaréw kontrolnych okazatye¢szgodne z wymaganiami  oki@enymi w punkcie 2, 5 i

6 niniejszej SST.

8.3.W  przypadku stwierdzenia wad zymier/Kierownik projektu ustali zakres rob6t popkawych.
Inzynier/Kierownik projektu m#e uzngé wadk za nie majca zasadniczego na cechy eksploatacyjne
wykonanych robét i mge ustak zakres i wielké¢ potracen za obnkona jakasé.

9. Podstawa ptatndci

Pfatné¢ bedzie za 1 r% powierzchni frezowania zgodnie z obmiarem, gbiorze robdt.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmujalaesta ogélne zawarte w SST D.00.00.00. punki&@:or
-prace pomiarowe,

-oznakowanie robat,

-dostarczenie spgtl,

-frezowanie nawierzchni do poziomu projektowgme nadaniem wymaganego spadku,

-odwoz scinki i wbudowanie w miejscu uzgodnionym przZe&amawiajcego,

-wykonanie pomiaréw kontrolnych,

-uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane
BN-68/8931-04 "Drogi samochodowe. Pomiar ro$enmawierzchni planografem lub #t
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D.10.01.00
MURY OPOROWE | INNE ELEMENTY

1. Wsep.

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaojhtécznej (SST) & wymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z regulagj pionowy studni kanalizacyjnych, krateiciekowych przy remoncie
drogi gminnej nr 181050C ul. Szpitalna w Radzigg@w

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohaiem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanychz regulacy
pionowy urzdzen podziemnych i dotyeg:
- krateksciekowych, ulicznych,
- studzienek rewizyjnych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1Studzienka kanalizacyjna — ddzenie paiczone z kanatem , przeznaczone do kontroli lub jgHawe]
eksploatacji kanatu .
1.4.2Studzienka rewizyjna ( kontrolna ) — gdzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych , icm&erwaciji i
przewietrzania .
1.4.3Wpust uliczny ( wpustciekowy , studzienk&ciekowa ) — urzdzenie do przepia woéd opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalikkenalizacji deszczowej lub ogélnosptawne;j .
1.4.4Wtaz studzienki — elemenfeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych zieiek rewizyjnych ,
umazliwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych .
1.4.5Kratkasciekowa — uradzenie przez ktére wody opadowe przedastajod gory do wpustu ulicznego .
1.4.6Wtaz kanalowy — elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych skekek rewizyjnych lub
komor kanalizacyjnych , uniwiajacych dostp do uradzen kanalizacyjnych .
1.4.7Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi , odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiOST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4 .
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogOpid™1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw
Ogolne wymagania dotyce materiatow , ich pozyskiwania i skladowania d@oo w OST D-00.00.00
~Wymagania ogolne " pkt 2 .
2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkodzorj studzienki kanalizacyjnej
Do przypowierzchniowych napraw :
- studzienek telekomunikacyjnych ,
- whazéw kanatowych ,
- krateksciekowych, ulicznych ,
nalezy uzy¢ materiaty otrzymane z rozbiorki tych gdzen . W razie potrzeby natg uzy¢ materiatdw
nowych , ktére bda materialem uzupetiagym , tego samego typu ,gatunku i wymiaréw jak ariat
rozbiorkowy .
3. Sprzet
3.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmych urzadzen
Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy powinien wyk&zaig mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu :
- pily tarczowej ,
- miota pneumatycznego ,
- zagszczarki wibracyjnej ,
- sprztu pomocniczego (szczotka , topata , szablon itp.)
4. Transport
4.1. 0Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D- 00.00.00 ,Wymagagidr®e” pkt 4 .
4.2. Transport materiatow
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5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

6.2.

Nowe materiaty do wykonania naprawy ina dostarczadowolnymisrodkami transportu .
Wykonanie robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-00MQNymagania ogélne” pkt 5 .
Uszkodzenia zapadnitych studzienek telekomunikacyjnych ,krateksciekowych i ulicznych, wlazéw
kanatowych i zaworéw wodocagowych
Uszkodzenie uedzen podziemnych wyspuje , gdy rénica pozioméw pongidzy :
- kratk wpustu ulicznego a gésrpowierzchmi projektowanej warstwycieralnej wynosi powsej 1.5 cm
- wlazem studzienki a gégrpowierzchm projektowanej nawierzchni wynosi 1cm.
Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy poleggjej na regulacji pionowej ugdzenia obejmuje :
1. roboty przygotowawcze
- rozpoznanie uszkodzenia ,
- wyznaczenie powierzchni podlegagj naprawie ,
2. wykonanie naprawy
- napraw uszkodzonego ugdzenia ,
- ul@enie nowej nawierzchni,
Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie uszkodzenia polega na :
- ustaleniu sposobu deformacji studzienki
- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadrenia .
Regulacja i naprawa zostanie wykonana zgodnie zmektacy projektova . Wszystkie do wykonania
naprawy akceptuje kynier . Po wykonaniu w/w robot zostanie wykonameajezdni warstwa nawierzchni
scieralnej a na chodnikach nawierzchnia z betop&astki brukowe; .

Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczdp wykonanie przypowierzchniowej naprawy

uszkodzonej studzienki przy akceptacjiyniera obejmuje :
1.zdgcie przykrycia ( pokrywy , wiazu , kratkciekowej ) uradzenia podziemnego ,
2.rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokoét studdien
- recznie (dtutami, itp. ) w przypadku nawierzchni tykastkowego
- mechanicznie w przypadku nawierzchni asfaltowegtionowej przy #ayciu pity tarczowej , mtotéw
pneumatycznychitp.
3.rozebranie uszkodzonej gérneg&d studzienki
4.zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéwiarzchni i gruzu na pobocze ,
chodnik lub miejsce skladowania , z przesortdemni zabezpieczeniem materiatu
przydatnego do dalszych robot ,

5.szczegb6towe rozpoznanie przyczyn uszkodzenidjepie kaicowej decyzji o
sposobie naprawy i wykorzystaniu ista@jch materiatow ,

6.sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i ocegenie gornej c&ci studzienki
z ewentualnym uzupetnieniem ubytkéw ,

7.w przypadku niewielkiego zapadoia — poziomowanie gérnej €ci komina wtazowego , nasady

wpustu itp. przy gyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkakadze wigkszych — wykonanie

deskowania oraz uienie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej /215vediug
wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzeniaigou powierzchni ( jezdni ,chodnika ),

a takke rozebranie deskowania, 8.0sadzenie przykrycdzinoki lub kratkisciekowej z wykorzystaniem

istniegcych lub nowych materiatdw oraz ewentualnym wyromieen zapraw cementow .

Utozenie nowej nawierzchni

Wokot naprawiane] studzienki nale wykona nowa nawierzchrg . Przy nawierzchni asfaltowej ,

powierzchnie styku &&ci zeliwnych lub metalowych powinny Bypokryte asfaltem . Rodzaj nowej

nawierzchni zostanie wykonany zgodnie z dokumeatagjjektov i poleceniami layniera .

Kontrola jako $ci

Ogodlne zasady kontroli jakdci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien :

- uzysk& wymagane dokumenty , dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania ( certyfikaty na znak bezpigstera , aprobaty techniczne , certyfikajpdnaci ,
ewentualnie badania materialtdbw wykonane przez dasta itp. ) ,

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatléw z tworzyw i prefabrykatow
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Wszystkie dokumenty i wyniki badaVykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji .
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw , ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

L.p. | Wyszczegolnienie bada i pomiaréw Czestotliwosé Wartosci dopuszczalne
badan
1. | Wyznaczenie powierzchni przeznaczariejaz niezbdna powierzchnia
do wykonania naprawy
2. | Roboty rozbi6rkowe 1lraz akceptacja nieuszkogelomateriatow
3. | Szczegdtowe rozpoznanie uszkodzenjd caz akceptacja #yniera
decyzja o sposobie naprawy
4. | Naprawa studzienki ocenagia wg p-ktu 5.5.
5. | Ulozenie nawierzchni ocenaagita wg p-ktu 5.6.
6. | Polaenie studzienki w stosunku da raz kratka sciekowa ok. 0,5cm pongj, wiaz
otaczajcej nawierzchni studzienki, zawor- w poziomie jezdni

6.4. Badania wykonywanych robét
Po zakdéczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie :
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie wydl , ksztattu , wymiaréw ,
- poprawng¢ profilu podheznego i poprzecznego , nawmujacego do otaczagej nawierzchni i
umazliwiajacy sptyw wod powierzchniowych .
7. Obmiar rob6t
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D- 00@QNymagania ogolne” pkt 7 .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 obiekt ( szt ) wyregulowanej ew. naprawian
- studzienki telekomunikacyjnej ,
- wlazéw kanatowych ,
- krateksciekowych i ulicznych ,
- zaworéw wodocigowych
8. Odbidr robét
8.1. 0gllne zasady odbioru rob6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-00.0QMW9magania ogdllne pkt 8. Roboty uznaje ga
wykonane zgodnie z dokumentagrojektova , SST i wymaganiami ltyniera , jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty ikiymozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegay:
- roboty rozbidrkowe ,
- naprawa urzdzen .
Odbiér tych rob6t powinien bygodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” oraz niniejszej SST .
9. Podstawy ptatndci
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce ptatnaci
Ogdlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w OST — D .00.00.00 ,Wymagania ogollne” pk
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej i ew. napravudsienek telekomunikacyjnych, kratégiekowych i
ulicznych , wlazéw kanatowych i zaworéw wodagowych obejmuje :
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze ,
- oznakowanie robot ,
- roboty rozbiérkowe ,
- dostarczenie speu ew. materiatow
- wykonanie napraw w/w uggdzen ,
- ulozenie nowej nawierzchni,
- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowyehsktadowisko ,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej ,
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- odwiezienie sprgu .
10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy
1. BN-83/8836-02 Przewody podzienfRoboty ziemne .Wymagania i badania przy odbiorz
2. PN-B-10735 Kanalizacjaz€ody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odie
3. PN-76/B-12037 Cegta petna wypala gliny- kanalizacja
4. PN-H-74051/01 Wiazy kanatoweasd A ( typu lekkiego )
5. PN-H-74051/00 Wiazy kanatowe 6bg@ wymagania i badania .
6. PN-B-14501 Zaprawy budovdamvykie
7. PN-H-83104 Odlewyeliwa szarego. Tolerancje wymiarowe .
8. PN-B-10729 Studzienki Kézsyjne .
Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowychiransprojekt ” Warszawa .



GG-00.12.01.

GEODEZYJNY POMIAR POWYKONAWCZY

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej TFSa wymagania dotyce wykonania i odbioru prac
zZwigzanych z pomiarami powykonawczymi zrealizowanyclkiypremoncie drogi gminnej nr 181050C ul.
Szpitalna w Radziejowie.

1.2.Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej($ST wymagania dotycxe wykonania i odbioru prac
Zwiagzanych z pomiarami powykonawczymi zrealizowanegtapn&é| wymienionego w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu pomiaréw powykonawbzy
zrealizowanego zadania i obejmpujwykonanie pelnej inwentaryzacji powykonawczej wrazwykonaniem
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Niniejsza specyfikacja obejmuje pomiar powykonawdrygi .

1.3 Okreslenia podstawowe

Wymienione poniej okrelenia, naley rozumi€ nastpujaco:

- Dziatka (zwana tez dziadk gruntu) — cagly obszar gruntu, jednorodny ze wadl na stan prawny, pod
pojeciem ,dziatka” rozumie si tez cz$¢ nieruchoméci wydzielorms w wyniku jej podziatu, albo scalenia i
podziatu, a take odebnie poldona czs¢ tej nieruchomséci.

- Dokumentacja formalno - prawna — zbi6r dokumentowateriatdw) niezednych w celu nabywania
nieruchomeci.

- Dokumentacja geodezyjna i kartograficzna - zbiérkuoentéw (materiatow) powstatych w wyniku
geodezyjnych prac polowych i obliczeniowych orazagpwa kartograficznych.

- Linia graniczna- linia oddzielaga tereny bdace przedmiotem ogbnej wlasnéci (sktada si najczsciej z
odcinkdw prostychaczacych punkty graniczne. Przebieg linii granicznegrachoméci gruntowej w terenie, jest
opisany w protokole granicznym i przedstawiony m&ic granicznym, ktéry wchodzi w sktad dokumenitacj
rozgraniczenia nieruchorga).

- Mapa katastralna (mapa ewidencji gruntow i budynkéwbioér informaciji (wraz z opisem) o przestrzemny
usytuowaniu dziatek i budynkéw. Jest mapumeryczn, a jej edycje stanowi mapy obebowe o kroju
arkuszowym, mapa katastralna stanowgézsktadove katastru nieruchonsei.

— Mapa numeryczna — zbidr danych stargmych numeryczp reprezentacje mapy graficznej, dogodna do
przetwarzania komputerowego.

— Mapa zasadnicza- wieloskalowe opracowanie kartagmad, zawierajce aktualne informacje o przestrzennym
rozmieszczeniu obiektow ogdlnogeograficznych oreementéw ewidencji gruntdéw i budynkow, a faksieci
uzbrojenia terenu: nadziemnych, naziemnych i podaigeh.

- Osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany phidktow, ktdrych wzajemne patenie na powierzchni
odniesienia zostato oldlene przy zastosowaniu techniki geodezyjnej.

- Osnowa geodezyjna wysalaiowa — usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych ekgsé w stosunku do
przyjetej powierzchni odniesienia zostata ctoma przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

- Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna (poziomgokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementow projektu w terenie oraz gegphez obstugi budowy i montau urzdzen i konstrukgji.
Osnowa ta powinna sty¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszézé odksztatcé, a take w miag mozliwosci
do pomiaréw powykonawczych.

- Siec uzbrojenia terenu — wszelkiego rodzaju nazeemadziemne i podziemne przewody iagizenia:
wodocihgowe, kanalizacyjne, gazowe, cieplne, telekomunjijes; elektroenergetyczne i inne, azakpodziemne
budowle, takie jak: tunele, przeja, parkingi, zbiorniki itp.

- Znak graficzny — znak z trwalego materiatu umiesngzw punkcie granicznym, a taktrwaty element
zagospodarowania terenu znajgyj sk w tym punkcie.

- Pozostale okidenia podstawowe zawarte sv przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich Naima

takze instrukcjach i wytycznych technicznych obamijacych w geodezji i kartografii.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00.
~Wymagania ogolne” punkt 2.
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Materialy stosowane do wykonania prac geodezyjnyckartograficznych powinny spetlnigy wymagania
Polskich Norm oraz instrukcji i wytycznych techmgzh, a ewentualnie odgistwa naley bezwzgédnie
uzgodné z Zamawiagcym.

2.2 Prace polowe

Przy wykonywaniu prac polowych stosuje:si

- jako znaki naziemne — stupki betonowe, kamienneé

- jako znaki podziemne — ptytki betonowe z kiemn, rurki drenarskie, butelki,

- jako znaki wysokéciowe — gtowice metalowe

- jako znaki pomocnicze — rurki, bolce metalowezgale drewniane.

Pale drewniane oraz rurki i bolce metalowiywane jako materiaty pomocnicze, powinny poséada/miary
dostosowane do potrzeb.

2.3 Prace kartograficzne

Materiaty wywane do prac kartograficznych to: dyskietki, piaR, papier kréarski, kalki, folie, tusze itp.
Papier krélarski, kalki, folie, tusze powinny posiatlawysokie parametry aytkowe dotyczce trwalGci i
odporndgci na warunki zewetrzne. Materialy stosowane do spazania opracowa kartograficznych (map)
musz gwarantowa stah, ciagla w czasie, wysok doktadn@¢ kartometrycza przedstawionego na nim
opracowania (materiat praktycznie niepodlaggj deformacjom i skurczom). Dyskietki i inne komgtgwe
naosniki informacji powinny odpowiada standardom informatycznym.

3. SPRZAT

3.1. Ogd6lne wymagania

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélnet. (%

Wykonawca zobowizany jest do stosowania takiego spwuz ktéry pozwoli na osgniecie wymaganych
doktadndci, zaréwno przy pracach pomiarowych, jak i przyampwaniach kartograficznych.

3.2. Prace pomiarowe

Do wykonywania prac pomiarowych najestosowa sprz:t i narzdzia okrdlone w instrukcjach i wytycznych
technicznych obowrujacych w geodezji i kartografii. Wszelkie udzenia pomiarowe powinny posid@datesty i
aktualne swiadectwa legalizacyjne wymagane odpowiednimi pis@pi. Dotyczy to zaréwno teodolitéw,
niwelatoréw, dalmierzy, wykrywaczy wdzen podziemnych, ploteréw itp. jak i prostych przaadbw takich jak:
taSmy i ruletki. Sprazt powinien by, stale utrzymany w dobrym stanie technicznym eskwo sprawdzony.

3.3. Sprzt do prac polowych

Przy wykonywaniu prac polowych dotygzch pomiaru powykonawczego nae zastosowa sprzt o
doktadndciach nie mniejszych odigj podanych:

- instrumenty typu Total Station o doktadeopomiaru ktéw 20°° oraz odlegtéci 10 mm+10 mm/km

- nasadki dalmierze o doktadswd pomiaru odlegtéci 10 mmt 10 mm/km

- teodolity o doktadnéci pomiaru lgtow 20°°

- niwelatory o doktadn&i pomiaru 5 mm/km

Wszelkie odsipstwa musza kiy zaakceptowane przez Zamawizggo.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M.00.00.00. ,Wymagagiaine” punkt 4 Materiaty

i sprzt mogy byé przewaone dowolnymirodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotygze wykonania robét podano w OST D-M.00.00.00. ,Wgama ogolne” punkt 5.
Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza obiektéw okdanych w tym dokumentacja geodezyjno-
kartograficzna, o ktérej mowa w paragrafie 20 razpdzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i budotwacz
dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie czydoiogeodezyjnych obowkujacych w budownictwie powinna zawigra
réwniez dane umgliwiajace wniesienie zmian na mapzasadnicza, do ewidencji gruntéw i budynkéw oraz
ewidenciji sieci uzbrojenia terenu.

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie i wy@e prac zgodnie z warunkami umowy i przepisami
prawnymi oraz poleceniami Zamawjaggo (wszelkie polecenia i uzgodnienia z Zamawiaji, a wykonaws
wymagaj formy pisemnej). Wykonawca ponosi odpowiedzian@a nastpstwa wynikaace z nieprawidtowego
wykonania prac. Przed przypteniem do wykonania prac geodezyjnych i kartogefych Wykonawca
zobowizany jest zgtosi prace do érodka dokumentaciji, (j&li zgodnie z przepisami podlegapne zgtoszeniu),
a nastpnie po ich zakaczeniu przekaza materialy i informacje powstate w wyniku tych prde pastwowego
zasobu geodezyjnego i kartograficznego. Pracamidgmgnymi i kartograficznymi powinna kierowali
sprawow@ nad nimi bezpéredni nadz6r i kontrole wytznie osoba posiad@ia odpowiednie uprawnienia
zawodowe zgodnie z wymaganiami przepisow Prawo gggde i kartograficzne.

5.2. Prace przygotowawcze

5.2.1Zapoznanie §i z wytycznymi i ustaleniami
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Wykonawca zobowigzany jest zapozida sig z zakresem opracowania i przeprowg&dz Zamawiagcym
uzgodnienia dotyee ewentualnych etapéw wykonania pomiaréw powykazgah.

5.2.2Zebranie niez&dnych materiatéw i informac;ji

Pomiary powykonawcze, zrealizowanych obiektéw budoych, powinny by poprzedzone uzyskaniem z
osrodka dokumentacji informacji o rodzaju, pzémiu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej
wysokdaiciowej) oraz mapie zasadniczej i katastralnej. \&ypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji ohiek
nie zostata wykonana bigca inwentaryzacj sieci uzbrojenia terenu, nalepowiadomé o tym Zamawiajcego.
5.2.3 Analiza i ocena zebranych materiatow

Przy analizie zebranych materiatlow nglee szczegdlna uwagustali:

- klasy i dokladnéci istniegcych osndéw geodezyjnych oraz #hwosci wykorzystania ich do pomiarow
powykonawczych.

Rodzaje uktadéw wspotkdnych i poziomoéw odniesienia,

- zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowar@jdupcych s¢ w osrodku dokumentacji o wyniki

pomiaru powykonawczego.

5.3. Prace polowe

5.3.1.Wywiad szczeg6towy w terenie

Pomiary powykonawcze, w ich pierwszej fazie, powilig¢ poprzedzone wywiadem terenowym aggjm na
celu:

- 0g6lne rozeznanie w terenie,

- odszukanie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej, ustalenie stanu technicznggh punktéw oraz
aktualizacje opiséw topograficznych,

- zbadanie wizur poradlzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,

- wskgpne rozeznanie od#ioie koniecznéci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy pozioitidflasy oraz
osnowy pomiarowe;j.

5.3.2 Prace pomiarowe

W pierwszej kolejnéci nalezy pomierz¢ wznowiory lub zalzona osnowe, a nastpnie wykon& pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 ,Pomisyyuacyjne i wysok&iowe”, mierac wszystkie elementy
tresci mapy zasadniczej oraz ¢éedodatkowy tj.:

- granice ustalone wedtug stanu prawnego

- kilometraz drég

- znaki drogowe

- punkty referencyjne,

- obiekt mostowy

- wszystkie drzewa w pasie drogowym,

- zabytki i pomniki przyrody,

- wszystkie ogrodzenia (furtki, bramy), z podziateentrwate i nietrwate,

- rowy (w petnym zakresie),

- studnie,

- przekroje poprzeczne co 20 -50 m,

Odszuka i wznowi¢ stabilizacje punktéw granicznych pasa drogowego,

- inne elementy wg wymagaZamawiajcego.

W zasadzie, przy wej wymienionych pomiarach stosuje siechnologie klasyczne (pomiary bezpexinie).

Przy wkkszych obiektach mag by¢ stosowane tale metody mieszane tzn. fotogrametryczne dld&cire
ogolnogeograficznej, a klasyczne do pomiaru uzimiajeerenu, linii rozgraniczagych, granic ustalonych wg
stanu prawnego i innych elementow.

5.4. Prace kameralne

5.4.1.0bliczenia i aktualizacja map

Prace obliczeniowe wykothaprzy pomocy sprgu komputerowego. Wniesienie pomierzonejdiga mag
zasadnicza oraz katastralna wnglewykona& przy pomocy ploteréw. Wtérnik mapy zasadniczej dla
Zamawiajcego naley uzupeinté o elementy wymienione w punkcie 5.3.2Vykon& wykaz zmian danych
ewidencyjnych.

5.4.2.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej i kartageafe]

Dokumentagj geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3. ,Zasady
kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartogaiiej”, z podzialem na:

1) akta posfpowania przeznaczone dla wykonawcy

2) Dokumentacje techniczna przeznaczaita Zamawiaicego

3) Dokumentagj techniczm dla cgrodka dokumentaciji.

Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktdrym mowguwkcie 3 oraz forg dokumentéw naley uzgodné z
osrodkiem dokumentacji.

5.4.3.Sktad dokumentacji dla zamawiaggo
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Dokumentacja techniczna przeznaczona dla Zamaeegp, stanowi jeden z dokumentow odbioru prac iipoa
by¢ skompletowana, zbroszurowanagdb oprawiona w odpowiednich teczkach, segregatoréghach z opisem
kart tytutowych, spisem zawa# oraz numeracja stron. Dla Zamawi@@go nalgy skompletowa nastpujace
materiaty:

1) Sprawozdanie techniczne,

2) wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatiawnescia, o ktérej mowa w punkcie 5.3.2. gwsiadczony

przez odpowiedni@odek dokumentacji geodezyjnej,

3) kopie wykazéw wspoteinych punktdw osnowy oraz wykazy wspéhtme punktéw granicznych w postaci
dyskietki (ptyty CD) i wydruku na papierze,

4) kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjrpati ochron,

5) kopie opiséw topograficznych

6) kopie szkicow polowych

7) dyskietk (ptyte¢ CD) z map numerycza oraz wydruk (wyplotowanie) tych map,

8) kopie wykazu zmian danych ewidencyjnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakdéci rob6t podano w OST D-M.00.00.00. ,Wymagania

0go6lne” punkt 6.

Do obowihzkdw Wykonawcy naley zapewnienie na wszystkich etapach realizowaraa petnej, wewgtrznej
kontroli. Kontrola ta powinna léy tak zorganizowana, aby na hieo zapewniata mdiwo$¢ $ledzenia przebiegu
prac, oceniania ich jakoi oraz usuwania nieprawidtowad mogicych mi€ wplyw na kolejne etapy. Z
przeprowadzonej wewtrznej kacowej kontroli prac geodezyjnych i kartograficznydWykonawca (osoba
posiadajca odpowiednie uprawnienia zawodowe) ma ohpek sporzdzi¢ protokdt, ktory kdzie stanowit
jeden z dokumentéw do odbioru praczelew wyniku tej kontroli Wykonawca stwierdzi, zergee zostaty
wykonane wadliwie i wymagaj dodatkowych opracowa prace te winien wykodawe wlasnym zakresie i na
wiasny koszt. Niezafmie od kontroli prowadzonej przez wykonaw@amawiajcy maze powotd we wiasnym
zakresie inspektora nadzoru.

7.0BMIARY ROBOT

Ogoblne Wymagania dotygeze obmiaru robét podano w OST D-M.00.00.00. ,Wynragapgolne” punkt 7.
Obmiar powinien okrda¢ faktyczny zakres wykonanych prac. Obmiaru dokomgjkonawca w obecrigi
Zamawiajcego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w OST D-M.00.00.00. ,Wymagagoélne” punkt 8.

Prace mog by¢ odbierane (po przgfiu dokumentéw dododka dokumentacji) w cadoi. Odbioru dokonuje
Zamawiagcy. O gotowéci do odbioru Wykonawca zawiadamia Zamawdéago na gimie. Odbiér powinien

by¢ przeprowadzony zgodnie z terminem ustalonym w urapliGzic od daty otrzymania przez Zamawizggo
zawiadomienia o gotowoi do odbioru.

8.2. Dokumenty do odbioru prac

Dokumentami stanowtymi podstaw do odbioru pracs

- zawiadomienie przekazane przez wykon@wczakaczeniu prac,

- zawiadomienie Wykonawcy przez Zamaw@ggo o terminie odbioru,

- sprawozdanie z wykonania prac,

- skompletowana dokumentacja dla Zamaudgago,

— protokoét wewretrznej kontroli,

— zestawienie zrealizowanych prac.

8.3. Odbiér koncowy

Odbiér kmcowy polega na formalnej ocenie przez Zamasiago rzeczywistego wykonania prac wyniksich

Zz umowy w odniesieniu do ich jakm, ilosci i wartdsci. Jeli Zamawiapcy stwierdzi, ze konieczne jest dokonanie
uzupehié lub poprawek, przerywa swe czyrog okreilajac kolejny termin odbioru. Z odbioru spisywany jest
protokét kaicowy odbioru prac. Zasadykojmi, wynikajace z przepiséw kodeksu cywilnego przenossie
odpowiednio na opracowania geodezyjnesttbpamdwieniem.

9.0. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne zasady dotygeze podstawy pfatrigi podano w OST-D-M.00.00.00. ,Wymagania ogd6lnehki9
Podstawa pfatrici jest cena jednostkowa, skalkulowana przez wykaena za jednostk obmiarova w
kosztorysie ofertowym. Ceny jednostkowe podane srtarysie ofertowymas cenami obejmujcymi wszystkie
koszty wykonania danych prac oraz zysk i ryzyko.

Cena jednostkowa:

— wszystkie prace obje wymaganiami SST

— koszt materiatdw wraz z kosztami zakupow,

- koszt transportu i spetu,
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- koszty pdrednie ( w tym m.in. koszty ustugredka dokumentacji, koszty odszkodowania za znesziez
koszty zwizane z zabezpieczeniem bhp),

- zysk,

— podatki — zgodnie z obowdujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjkartograficzne (Dz. U. Nr 100, poz. 1086 z 200 r. z
pozniejszymi

Zmianami)

Ustawa z dnia 7 lipca 19994 r. Prawo budowlane (DA\r 89, poz. 414, z @hiejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. O drogach publidziiipz. U. Nr 71, poz. 838, z 2001 r.)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. O zagospodarowardagirzennym (Dz. U. Nr 89, poz. 415, zp@jszymi
Zmianami)

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i budotwacz dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i
zakresu opracowiageodezyjno-kartograficznych oraz czysoiageodezyjnych obowrujacych w budownictwie
(Dz. U. Nr 25, poz. 133)

Rozporadzenie ministra Gospodarki przestrzennej i budotwd@c z dnia 15 maja 1990 r. w sprawie
szczego6towych

zasad i trybu zgtaszania prac geodezyjnych i poapaistwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego
(Dz. U. Nr 33, poz. 195)

PN-N-02207:1986(PN-86/N-02207) Geodezja, Terminialog

PN-N-02251:1987(PN-87/N-02251) Geodezja. Osnowydgegine. Terminologia

PN-N-02260: 1987 (PN-87/N-02260) Kartografia. Rejukcja kartograficzna. Terminologia

PN-n-993 10: 1977 (PN-73/N-99310) Geodezja. Pomieajizacyjne. Nazwy i okéenia.

PN-N-99252: 1991 (PN-91/N-99252) Dalmierze elekitene. Terminologia

Instrukcje techniczne bytego Gtéwnego khim Geodezji im Kartografii lub Giéwnego Geodetyjra

0-1 — Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych

0-3 — Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjkajtograficznej

G-1 — Geodezyjna osnowa pozioma

G-2 — Wysokéciowa osnowa geodezyjna

G-3 — Geodezyjna obstuga inwestycji

G-4 — Pomiary sytuacyjne i wysol@mowe

G-5 — Ewidencja Gruntéw i budynkéw

K-l — Mapa zasadnicza- 1979 r. (tylko do aktualjzetniejacej mapy zasadniczej wykonanej wg tych przepiséw)
K-l — System informaciji o terenie. Podstawowa miagu — 1995 r. (tylko do aktualizacji istnagej mapy
zasadniczej wykonanej wg tych przepiséw)

K-l — Mapa zasadnicza — 1998 r.

G-1.9 — Katalog znakéw geodezyjnych oraz zasadjlgtacji punktow

G-1.5- Szczegbtowa osnowa pozioma, projektowaruaigr i opracowanie wynikow

G-3.1. Osnowy realizacyjne

G-3.2. — Pomiary realizacyjne

K-1.2. — Mapa zasadnicza. Aktualizacja i moderrjeac
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